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300 kelimeyi aşmayacak şekilde hazırlanmış konu Özetinizi bu bölüme ekleyin. Yayın diliniz Türkçe olsa dahi bu bölümün İngilizce yazılması gerekmekdedir  

Keywords 

İlgili  konu hakkında en az 4 İngilizce anahtar kelime 

Başlık  /  Title

[Yazarlar / Authors]

 [Yazar Ulaşım  ve e-mail Adresleri]
 

1. Sunuş / Introduction

Ele alınmış olan konunu önemini, bahsı geçen sorunların çözümlenmesi veya irdelenmesinin verebileceği yararlar bu bölümde düzgün ve açık bir dil ile anlatılır. Konuyu genel olarak ele almış veya problemı genel inceleyen çalışmaları refere edilebilir[
]. Detaylara girilmeden genel bilgiler verilir. Okuyucuya bu paragrafda konuya yüzeysel bir bakış ve yapılan çalışmanın önem ve yeri anlatılır.

Daha önce konu ile ilgili yapılmış çalışmalarının detaylı olarak gözden geçirilmesi ve, bu konuda yayınlanmış konferans bildirileri [
], ulusal ve uluslararası dergilerde yayımlanmış makaleler [
], çeşitli tez çalışmaları [
] ve konu hakkında yayımlanmış kitaplar[
] belirtildiği şekillerde refere edilir ve refere edilen kaynaklar hakkında bilgiler sunulur. Yapılan çalışmanın getirdiği yenilikler, daha önceden var olan çalışmalarla karşılaştırılması, eğer bir referans tarama çalışması ise izlediği yol ve en önemlisi çalışma konusu hakkındaki motivasyonunuz belirtilir. Gerekli görüldüğü takdirde daha fazla paragraf ile anlatım pekiştirilir. 

Notun  geri kalan kısmınını nasıl organize edildiği kısa ve öz biçimde anlatın, örnek olarak:  Bölüm 2 de konunun analizi yapıldı,  Bölüm 3 sonuç buludu. Bölüm 4 de bulunan sonuç irdelendi gibi.Yapılan araştirma veya çalışma hakkında varılan sonuçlar ve varsa gelecekde bu konu üzerinde yapılmasi düşünülen araştırmalar genellikle ayrı bir bülüm olarak yayının sonunda özetlenir.

2. Bölüm / Section
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	Şekil 1.  Yapılan Çalışmanın Görsel Sunumu


Yapılan çalışmada sistem hakkında verilmek istenilen bilgiler görsel olarak anltılmak ve bu yolla okuyucu bilgilendirilmek isteniyorsa gerekli figür yukarıdaki gibi formatlanarak, Şekil 1  şeklinde refere edilir. Şekil 1 de belirtilen sistem özellikleri daha sonra detayli olarak anlatılır.

Bir kaynakdan yararlanılarak[
] sunulan denklemler aşağıdaki format kullanılarak sunulur. Bu bir denklem örneği:  
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şeklinde verin. Verilen denklemin ardından, denklemde verilen her değişkenin birer birer tanıtılması yazının bütünlüğü açısından önem taşır. Arda arda verilecek diğer denklemleride
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biçiminde sıralayın. Denklemleri yazı içinde refere ederken (1), (2) formatını kullanın. Konu için yapılması gerekebilecek detayli açıklamalar 

Açıklama 1: Okuyucuların dikkatını çekebilecek sayfa içi açiklama 1

Açıklama 2: Okuyucuların dikkatını çekebilecek sayfa içi açiklama 2.

Şekillerinde yapılır, teknik sunumun ileri kısımlarında yapılacak açıklamaların numaralandırılmarı da  aynı biçimde yapılır. Konu hakkında yapılacan not veya sınırlı bilgiler için ise sayfa sonu notu olarak
 şeklinde sunun.

2.1. Alt Bölüm / Subsection
Alt bölümde yazım örneği. 

3. Diğer Bir Bölüm / Section

Yazı içerisinde kod örnekleri verilecek ise  9 punto büyüklüğünde Courier New fontu kullanılarak asağıdaki şekilde sunumu yapılır

	#ifndef _LINUX_SIGNAL_H

#define _LINUX_SIGNAL_H

#include <asm/signal.h>

#include <asm/siginfo.h>

#ifdef __KERNEL__

extern inline void sigaddset(sigset_t *set, int _sig)

{


unsigned long sig = _sig - 1;


if (_NSIG_WORDS == 1)



set->sig[0] |= 1UL << sig;


...

#endif /* __HAVE_ARCH_SIG_SETOPS */

#endif /* __KERNEL__ */

#endif /* _LINUX_SIGNAL_H */

	Kod 1: Linux_Signal.h


Çalışma içerinde yapılmış kodlamalar 300 satırın altında ise teknik sunum ekine Ek A, Ek B biçiminde ilave edilir. Daha uzun kodlar sunum ağ sayfasına kaydedilip teknik sunumda ağ sayfası kaynak olarak gösterilir[
]. Söz konusu kod  yıllık sunumlar kitapcığı ekindeki CD ye de eklenir.

Ara bölümlerde yapılan çalışmaların sonuçlarını gösteren şekil ve grafikler teknik sunumun sonuna eklenerek Şekil 2 biçiminde refere edilirler.  

3.1. Diğer bir alt Bölüm 

Sunum içerisinde geçen Teori ve İspatlari ise aşağıda verildiği şekilde sunulur

Teorem 1: Real sayılar kümesi içerisinde yer alan  “a”  sayısı için asağıda verilen denklem doğrudur. 
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İspat:  (3) de verilen eşitliğin sağ tarafında belirtilen matematik işlemin sonuçu  Real sayılar kimesi içerisinde olan her sayı için sıfıra eşittir ( 
Açıklama 3: Sunum içerisinde yazı bütünlüğünü etkileyip konunun dağılmasına yol açacağını düsündüğünüz Teorem ve İspatları Ek olarak sunum sonuna koymaniz tercih edilir.
4. Sonuç ve Gelecekde Yapılacak Çalışmalar / Conclusions and Future Work 

Yapılmış olan çalışmalardan elde edilen olumlu yada olumsuz sonuçlar, yapılması planlanıyorsa çalışmanın ileri aşamalarında izlenebilecek yollar bu bölümde değerlendirilir.
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Şekil 2. Nede Sirin bir Şekil

Ek A: Ek Olarak Verilip İspatlanan Teorem Örneği

Inserting the controller proposed in (10) back into the open loop error dynamics (8), the closed loop error dynamics is obtained in the following form 

	
[image: image5.wmf]p

f

p

f

p

v

D

D

e

D

D

n

K

e

K

e

&

&

2

2

4

4

1

+

-

-

=


	(A1)


We are now ready to state the following Theorem

Theorem:  Given the closed loop error dynamics (11) the controller given in (8) guarantees that the error term (7) is uniformly bounded by an exponentially decaying envelope.

Proof:  To prove the Theorem stated above, we define the following non-negative function
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After taking the time derivative of (A2) and substituting (A1) and applying the upper bound defined in (9) for the acceleration term, we obtain the following expression
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	(A3)


Completing the squares for the last 2 terms in (A3), we can further upper bound the 
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&

as follows

	
[image: image9.wmf]n

K

e

K

V

4

1

2

2

W

+

-

£

&


	(A4)


Inserting (A2) back into (A4) and selecting the control gain,
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, sufficiently high (A4) can be rewritten in the following form,
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where 
[image: image12.wmf]e

is a small positive constant. From the structure of (A2) and (A5) we can state that 
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is bounded by a decaying exponential and therefore from the definition of 
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in (A2) the error term is also bounded by an exponential envelope [5] (.
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