Acilis Konugmasi: Prof. Dr. Talha Dinibiitiin, TOK Bagkani

09.10-09.20

09.20-09.30

Acilis Konugmasi: Prof. Dr. Vasfi Eldem, Sempozyum Baskani

09.30-09.50

Klasik Tiirk Miizigi Konseri

09.50-10.30

Toplu Oturum

Academic Research, Innovation and Entrepreneurship

Prof. Dr. Ahmet Duyar, Artesis A.S.

10.30-11.00

Cay-Kahve Arasi

11.00-12.30

Toplu Oturum

Backstepping Boundary Control — PDE Control for the Control Engineer
Davetli Konugmaci: Prof. Dr. Miroslav Krstic

12.30-14.00

Ogle Yemegi

14.00-15.30

Paralel Oturum
Giirbiiz Sistemler

Paralel Oturum
Dogrusal Sistemler

~ Ogzel Oturum
Insansiz Hava Araglari

15.30-16.00

Cay-Kahve Arasi

16.00-17.30

Paralel Oturum
Dogrusal Olmayan Sistemler

Paralel Oturum
Giic Sistemlerinde Kontrol

Paralel Oturum
Kayan Kipli Kontrol

17.30-18.30

Otomatik Kontrol Tiirk Milli Komitesi 2010 Y1l1 Genel Kurul Toplantisi

(Ttim katilimcilarimiz davetlidir)

18.30-19.30

09.30-10.30

Acilis Kokteyli

Toplu Oturum

Stochastic Hybrid Systems in Networks and Biology
Davetli Konugmaci: Prof. Dr. Joao Pedro Hespanha

10.30-11.00

Cay-Kahve Arasi

11.00-12.30

Paralel Oturum
Optimal Kontrol

Paralel Oturum
Mekatronik Uygulamalari

Paralel Oturum
Rayli Ulasim Sistemleri

12.30-14.00

Ogle Yemegi

14.00-15.30

Paralel Oturum
Robotik-1

Paralel Oturum
Modelleme-1

Ozel Oturum
Paralel Robotlar -1

15.30-16.00

Cay-Kahve Arasi

16.00-17.30

Paralel Oturum
Robotik-2

Paralel Oturum
Modelleme-2

Ozel Oturum
Paralel Robotlar -2

19.00

09.30-10.30

Sempozyum Gala Yemegi

Toplu Oturum

Variations on the LOG Paradigm and Emerging Subtleties
Davetli Konusmaci: Prof. Dr. Tamer Basar

10.30-11.00

Cay-Kahve Arasi

11.00-12.30

Paralel Oturum
Kontrol Uygulamalari

Paralel Oturum
Ucus Dinamigi ve Kontrolii

Ozel Oturum
Insans1 Robotlar

12.30-14.00 Ogle Yemegi
14.00-15.00 Paralel Oturum Paralel Oturum Paralel Oturum
S Kontrol Egitimi Mobil Robotlar Motor Kontrolii-1

15.00-15.30

Cay-Kahve Arasi

Paralel Oturum

Paralel Oturum

15.30-16.30 Bulanik Mantik ve Motor Kontrolii-2
Uygulamalari
Kapanis Oturumu
16.30-17.30 Odiillerin Takdimi

TOK 2011 Takdimi

* Sempozyum programu ile ilgili giincellemeleri bu adresten sik araliklarla takip etmeniz tavsiye edilir.




Control of Switched Uncertain Discrete-time Systems with Time- Varying Delays: Robust H,, Dynamic
Output Feedback Design
Zhengui Song, Georgi M. Dimirovski Jun Zhao

Predictive Control Based Supervisory and Regulatory Control Design for Pusher Reheating Furnaces in
Steelworks
Goran Stojanovski, Mile Staknovski, Tatjana Kolemisevska, Georgi Dimirovski

Zaman Gecikmeli Sistemler icin Merkezi ve Merkezi Olmayan Giirbiiz Servomekanizma Problemi
Altug Iftar

Dayamkh PI'D" Kontrolor Tasarmu
Celaleddin Yeroglu, Nusret Tan

Gecikmeye Bagh H.. Denetleyici ile Eyleyici Gecikmeli Yapisal Sistemlerin Aktif Titresim Denetimi
Hakan Yazici, Rahmi Giiglii, Ibrahim B. Kiigiikdemiral

Tiim Kutuplu ve Enkiiciik Evreli, Dogrusal Zamanda Degismez Sistemlerin Cikis Regiilasyonu
Naci Saldi, Omer Morgiil

Hamiltonian Sistemlerde Bozucu Bastirma Probleminin Dogrudan Ayrik Tasarim ile Coziimii
Yaprak Yalcin, Leyla Goren-Siimer

Ters Sarkag Sisteminin Kesirli Mertebeden PD Kontrolorii ve LOR ile Iki Asamah Kontrolii
1lhan Mutlu, Leyla Goren-Siimer

R’ ’ te iki Modlu Sistemlerin Kararhhg ve Sabit Dogrultular
Vasfi Eldem, Gokhan Sahan

Dogrusal Matris Esitsizliklerinin Yapisal Ozellikleri
Vasfi Eldem, Seyhan Sahin

insansiz Helikopter icin Model 6qg6riilii Kontrolcii Tasarim
Semuel Franko, llker M. Ko¢, Can Ozsoy

Déner Kanath Quadrotorun Havada Asih Kalmasim Saglayan Giirbiiz Pozisyon Denetleyici Tasarmm
Cevdet Hanger, Kaan T. Oner, Efe Sirimoglu, Ertugrul Cetinsoy, Mustafa Unel

Bir Dortrotor’un Modal Incelemesi _
Mete Aydemir, Serta¢ Koksal, Kutluk Bilge Arikan, Biilent Irfanoglu

Insansiz Hava Araclan icin Kontrol Yiizey Kaybim Dengeleyici ve Yan Riizgir Kosullarinda
Calhsabilen Otomatik Ucus ve Inis Sistemi Tasarimi
Cosku Kasnakoglu, Unver Kaynak, Arif Onder Isikman, Abdullah Giray Yaglik¢i, Fahrettin Kog




Dogrusal Olmayan Bazi Sistemlerin SVM’lerle Tamlanmasi
Mahmut Yavuzer, Omer Morgiil

Dogrusal Olmayan iki Yonlii Denetim Sistemlerinde Gozlemci Tabanh Zaman Gecikme Telafisi
Tugba Leblebici, Serhat Dikyar, Duruhan Ozcelik, Mustafa Unel, Asif Sabanovic

ilingesi Degisen Aglarda Ortalama Tabanh Dagitik Eszamanlama ve Siirekli Zaman Analizi
Onur Cihan, Mehmet Akar

Alt1 Kath Bina Modelinin MR Damper Yardimyla Adaptif Kontrolii
Saban Cetin, Erkan Zergeroglu, Selim Sivrioglu, Ismail Yiiksek

Reaktif Gii¢ Kompanzasyon Tesislerinin Uzaktan Izlenmesi ve Kontrolii ile Tlgili Bir Uygulama
E. Akdeniz, Y. Saykal, C. Unsalver, E. A. Yagmur, S. Turan

Dagitilmis Enerji Uretim Kaynaklar1 ve Dagitim Sistemlerinde Gerilime Olan Etkisinin incelenmesi
E. Alptekin Yagmur, Ersen Akdeniz, Yiicel Saykal

Riizgar Tiirbinlerinde Kontrol Sistemi Modellemesi ve FPGA Temelli Uygulamasi
K. Atilla Toker, N. Sabit Cetin

Degisken Hizh Degisken Kanat Acili Riizgar Tiirbin Kontrolii
Sevket Akdogan, Seref Naci Engin

Cikik Kutuplu Senkron Generatorde Kiiciik isaret Kararhhik Analizi
Beyda Tasar, Mehmet Ozdemir

Cokdegiskenli Sistemlerin Role ile Kayan Kipli Denetimi
Solen Kumbay Yildiz, Hiiseyin Demircioglu

Ayrik-zamanh Kayma Kipli Kontrolorde Bozucu Goézleyici Kazancinin Destek Vektor Makineleri ile
Ayarlanmasi _
Sezai Tokat, Serdar Iplik¢i, Liitfi Ulusoy

Capraz Tip Ceviriciler Icin Alternatif Bir Kayan Kipli Denetleyici Formiilasyonu
Murat Seker, Erkan Zergeroglu

Degisken Kayma Yiizeyli Kayan Kipli Denetim Yonteminin Elektromekanik Bir Kanat Tahrik
Sistemine Uygulanmasi
Biilent Ozkan




Genetik Algoritma ile Optimal PI-PD Denetleyici Tasarimi
Ibrahim Kaya, Mustafa Nalbantoglu, S. Akin Ozbek

Yiiksek Mertebeli Osilasyonlu Sistemlerin Modellenmesinde Parcacik Siiriisii Optimizasyonu
Performansinin Incelenmesi
Aytekin Bags

Bir Otonom Su Alt1 Aracinin Pozisyon ve Yonelim Kontrollerinde Enerji Optimal Kontrol Yénteminin
Model Ongoriilii Kontrol ile Karsilastirilmasi
Mehmet Selcuk Arslan, Fatma Yildiz, Naoto Fukushima, Ichiro Hagiwara

Karinca Kolonisi Beslenmesi Tabanh Eniyileme Yontemi ile Kimyasal Gaz Yogunlugu Haritalanmasi
Murat Kirtay, Mirbek Turduev, Veysel Gazi, Pedro Sousa, Lino Marques

Esnek Birlestirilmis Sistemlerin Sensorsiiz LKR Teknikli Hareket Kontrolii ve Titresim Bastirimi
Giilnihal Cevik, Begsir Celebi, Berkem Mehmet, Islam S. M. Khalil, Asif Sabanovig

Hidrolik Eyletimli Kanat Yiikleme Cihazinin Kayan Kipli Denetleyici ile Tork Denetimi
Mehmet Ugur Ozakalin, Metin U. Salamci, Biilent Ozkan

Gezer Kopriilii Ving Sisteminin PBC Teknigi ile Ayrik-Zamanh Kontrolii
Yaprak Yalcin, Salman Kurtulan, Leyla Goren-Siimer

Goriintii isleme Tabanh Nesne Tespiti Kullanarak Egik Atis Mekanizmali Uzaktan Vurus Sistemi
Gelistirilmesi
Murat Ozdemir, Cosku Kasnakoglu

Bes Eksen Kontrollii Elastik Manyetik Yatak Sisteminin H,, Giirbiiz Kontrolii
Sinan Bagsaran, Selim Sivrioglu, Erkan Zergeroglu, Beytullah Okur

Rayh Ulasim Sinyalizasyon Sistemleri Icin Anklasman Tablosundan Otomatik Anklasman Algoritmasi
Ureteci )
Serhat Tiirk, Arcan Sonat, Ahmet Kuzu, M. Turan Soylemez, Ozgiir Songiiler

Demiryolu Anklasman Sistemlerinde Sinyal Kumandasimn Formal Yéntemler ile Tasarimi
1lhan Mutlu, Oytun Eris, Salman Kurtulan, Leyla Goren-Siimer

Petri Aglar1 Kullamlarak Demiryolu Sinyalizasyonu Icin Genel Algoritma Olusturulmasi
Berkin Birol, M. Turan Soylemez

Demiryolu Hemzemin Gegitleri icin Hatada-Giivenli Sinyalizasyon ve Anklasman Tasarimm
Ugur Yildiruim, Mustafa S. Durmus, Aysegiil Kursun, M. Turan Soylemez

Demiryolu Sinyalizasyon Sistemi Bilesenlerinin Otomasyon Petri Aglari ile Modellenmesi ve PLC ile
Gerceklenmesi
Kadir Akin, Mustafa S. Durmug, M. Turan Séylemez




Yiiksek Hassasiyetli Montaj Islemleri icin Minyatiir Delta Robot Tasarimi, En Iyilemesi ve Denetimi
Emrah D. Kunt, Islam S. M. Khalil, Teoman A. Naskali, K. C. Fidan, Asif Sabanovig¢

Delta Robot Tasarimi ve Simiilasyonu
Oguzhan Ocak, Ciineyt Oysu, Zafer Bingiil

Tiirkgelestirilmis bir Robot isletim Yazilim ile Robot Uzerinde Uygulama Gelistirme
Bora 1. Kumova, Savas Takan, Uras Tos, Emre Can Geger, Arzu Aytar

Dayamkl ve Ogrenme Tabanh Kontrol Yontemlerinin iki Eklemli Diizlemsel Bir Robot Uzerinde
Uygulamasi
Umit Ali Tektas, Murat Seker, Erkan Zergeroglu

Kagit Endiistrinde Kullamlan Bobin Kesme Makinalarimin Incelenmesi Ve Matematiksel Modellenmesi
Selahattin Dinler, Cahit Akpinar

Ters Sarkac Probleminin Kati Modellemesi ve Matlab/Simmechanics Ortaminda Bulanik Sistem
Tabanlh Kontrolii
Evrim Afsar, Yasar Becerikli

Tasit Bisiklet Benzesiminin Aksiyomatik Tasarim
Haydar Sahin, Sertan Yildirim

MEMS ivmeolcer Kullanarak Kuvvetli Yer Hareketlerinin Algilanmasi ve Analizi
Yiicel Saykal, Seref Naci Engin, Ersen Akdeniz, Suat Yildirmaz, E. Alptekin Yagmur

Parcacik Siizgeci Tabanhh Konumlandirma Yontemi icin Yeni Bir Algilayict Modeli
Sezcan Yilmaz, Hilal Ezercan Kayir, Burak Kaleci, Osman Parlaktuna

Nemli Tahilda Yapilan Olciimlerle Kuru Dielektrik Sabitinin Tesbiti ve Hata Analizi
Hiiseyin Canbolat

Yiiksek Hassasiyetli Stewart Platformunun Kayma Kipli Konum Kontrolii ve Yoriinge Takibi
Selcuk Kizir, Zafer Bingiil

Yiiksek Hassasiyetli Stewart Platformunun Kesir Dereceli PID Yontemiyle Konum Kontrolii ve
Yoriinge Takibi
Oguzhan Karahan, Selcuk Kizir, Zafer Bingiil

6 Serbestlik Dereceli Paralgl Mekanizmadaki ileri Kinematik Analiz Yontemleri
Ibrahim Yildiz, Vasfi Emre Omiirlii, Zeynep Ekicioglu, Alper Giiney

Imalat Toleranslar1 ve Kusurlarina Sahip Olan Paralel Robotlarin Yiiksek Hassasiyetli Hareket
Kontrolii
Islam S. M. Khalil, Edin Golubovic, A. Kamadan ve Asif Sabanovic




Farkh Kinematik Modellere Sahip Telerobotik Sistemin Denetlenmesi
Enver Tatlicioglu

Robot Manipiilatérler icin Kazang Cizgeleme Yontemiyle Arizaya Dayamimhi Denetim
Tolga Yiiksel, Abdullah Sezgin

Geribesleme Dogrusallastirmasi Yontemiyle Hareketli Robotlarda Diiz Cizgi Takibi
Veysel Gazi, Andag Tore Samiloglu, A. Bugra Koku

Bilissel Montaj Planlama ve icra Takibi
Kadir Haspalamutgil, Can Palaz, Tansel Uras, Esra Erdem, Volkan Patoglu

Dénel Ters Sarkag Sisteminin Parametrelerinin Deneysel Olarak Belirlenmesi
1lhami Yigit

Arabal Ters Sarkag Sisteminin Parametrelerinin Deneysel Olarak Belirlenmesi
1lhami Yigit

Bir Zamanlandirilmis Petri Ag1 Modeli Icin Siireklilestirme Yaklasimimn incelenmesi
Hanife Apaydin Ozkan, Aydin Aybar

Matris Ceviriciden Beslenen RL Yiikiiniin Benzetimi
Giirkan Kavuran, Ahmet Orhan

Atama Problemini Kullanan Market Tabanh Gorev Paylastirma Algoritmasi
Burak Kaleci, Gokhan Kirlik, Osman Parlaktuna, Metin Ozkan

Seri Elastik Eyleyicinin Tasarimi ve Denetimi
Ozan Tokatli, Volkan Patoglu

Paralel Kinematik Yapih Haptik (Dokunsal) Arayiiziin Eniyilestirilmis Tasarimi, Kontrolii ve Deneysel
Nitelendirmesi
Alper M. Ergin, Aykut Cihan Satici, Volkan Patoglu

Farkh Yapidaki Stewart Platformlarimin Tek Bir Cati Uzerinden Tasarim Ve Benzetimi
Burak Inner, Serdar Kiiciik, Zafer Bingiil




Gozleyici Tabanh Hata Algilama Metodu Ve Ger¢ek Zamanh Deneysel Uygulamalar:
Alkan Alkaya, llyas Eker

Asil Sarka¢c Konum Kontrolii
Saadettin Aksoy, Ahmet Kiiciiker

Elektrikli 1s1l islem firinlarimin a¢c-kapa ve PID kontrolciilerle kontrolii
Onur Arikan, Yiicel Ercan

Veri Toplama, Sayisal isaret Isleme ve Kontrol Uygulamalari icin Yeni bir Gomiilii Sistem: DACES-II
M. Emre Goziitok, Tolga Ayav, Nurtiirk Harsa

SU Mikro Montaj Istasyonu Gercek Zamanh Kontrol Mimarisi
Teoman A. Naskali, Emrah D. Kunt, Islam S. M. Khalil, Ebubekir Yiiksel, Asif Sabanovig

Ucak Algilayic1 Arizasi Tespiti Ve Denetleyiciler ile Diizeltimi
Emre Kiyak, Fikret Caliskan

Hibrit Kontrollii - Dikey Firlatilan Bir Hava Savunma Fiizesinin Dinamigi ve Hizh Doniis Manevrasi
icin Otopilot Tasarimi
Raziye Tekin, Ozgiir Atesoglu, Kemal Leblebicioglu

Dort Doner Kanath Bir Sistemin Dogrusal Hedef Takibi Giidiim Kural Kullamlarak Giidiim ve
Denetimi
Biilent Ozkan

PVTOL Ucak Sisteminin Dogrudan Lyapunov Yaklasim ile Kararh Kilinmasi
Tiirker Tiirker, Haluk Gorgiin, Galip Cansever

ileri Hiz Degisiminin Fiize Yanal Dinamigine Etkileri Uzerine Bir inceleme
Koray S. Erer, Raziye Tekin

Dért Rotorlu Insansiz Hava Araclarmm Bag Grafik Yontemi ile Modellenmesi ve Model Teyidi
Ahmet Sagirli, Ertan Haskoy, Vasfi Emre Omiirlii, M. Nurullah Turgut, Ibrahim Yildiz

Robot-Destekli Rehabilitasyon Sistemi RehabRoby’nin Pozisyon Kontrolii
Fatih Ozkul, Duygun Erol Barkana

Ziplayarak Yiiriiyen Hexapod Robotun Dinamik Modeli Ve ANFIS ile Denetimi
Servet Soygiider, Hasan Alli

insans1 Robot SURALRP i¢in Sifir Moment Noktasi Tabanh Referans Sentezi ile Egimi Degisen
Yiizeylerde Yiiriime Kontrolii )
Utku Seven, Metin Yilmaz, Evrim Taskiran, Ozer Koca, Kemalettin Erbatur

Kiiciik Boy Robot Futbolu Icin Gelistirilen Coklu Robot Platformu: BRocks 2010
Ozlem Feyza Varol, Fatih Ileri, Huzeyfe Esen, Mehmet Akar, Ridvan Salih Kuzu, Ayta¢ Yurdabakan




Kontrol Laboratuvarlari icin Gercek Zamanh Bir Kontrol Uygulama Deneyi
Enes Dayangag, Deniz Kerimoglu, Hakki Ulas Unal, Aydin Aybar

PIC 16F877 Kullanilarak Kontrol Egitimi icin Flyback DC/DC Déniistiiriicii Tasarim
Metin Demirtas, Siileyman Kavak, Mustafa Tasct

Diisiik Maliyetli Sanal Siiriicii Simiilatorii
Cemil Oz, Ozgiir Ciftci, M. Alinur Oz

Yer Alt1 U¢ Boyutlu Gériintiileme Amach Gezgin Robot Tasarim ve imalat:
Ahmet Kizilhan, Zafer Bingiil, Alexey Vertiy

Uc Boyutlu Yeralt1 Goriintiileme Amach Gezgin Robotun Konum ve Yériinge Kontrolii
Ahmet Kizilhan, Zafer Bingiil

Coklu Gezgin Robotlarla Formasyon Tabanh Nesne Tasima
Alpaslan Yufka, Metin Ozkan, Osman Parlaktuna

DS1104 Kontrolor Karti ile Ger¢ek-Zamanh Olarak Asenkron Motor Modelinin Dogrulanmasi
Murat Barut, Ridvan Demir, Metin Gokasan

Fircasiz Dogru Akim Motorunun Oransal integral ve Bulamk Mantik Denetleyicilerle Hiz Kontrolii
Kargilastiriimas: '
Omiir Akyazi, M. Sinasi Ayas, Ismail H. Altas

Farkh Kural Tabanh Bulanik Mantik Denetleyicilerle DA Motorunu Denetlerken Performanslarimin
Kiyaslanmasi
Hilmi Zenk, Ismail H. Altas




Tek Eklemli Esnek Bagh Robot Kolunun Modellenmesi, Tasarim ve Bulamik Mantik ile Kontrolii
Ismail H. Akyiiz, Selcuk Kizir, Zafer Bingiil

Olii Zamanh Sistemlerde Uyelik Fonksiyonlarmin Taban Araliginin Ayarlanmasma Dayah Bulamk
Kontrolor Tasarimi '
Engin Tari, Miijde Giizelkaya, Ibrahim Eksin, Engin Yesil

Kopriilii Krenlerde Yiik Salimmlarmm Oz Uyarlamah Bulamk Mantikli P-ID Kontrolor ile Azaltilmasi
C.Oktay Azeloglu, Ahmet Sagirli, Hakan Yazici, Rahmi Giiglii

Bulanik Integral Tabanh Rastgele Belirsizlik iceren Bulanik Sistemler
Mehmet Karakdse

DGM Sinyali Kullanarak Adim Motorunun Gii¢ Kontrolii
Alper Bayrak, Burak Calargiin, Cagri Pala, Barbaros Ozdemirel, Enver Tatlicioglu

Matris Konverterden Beslenen Senkron Motorun Acik Cevrim V/F Hiz Kontrolii
Abuzer Caliskan, Ahmet Orhan

Asenkron Motorlarda Ariza Teshisi icin Kaotik Siirii Optimizasyonu Tabanh Yapay Bagisik
Algoritmasi
1lhan Aydin, Mehmet Karakdse, Erhan Akin




